MICROSON 551

Ultrasonik Seviye Sensdri
Kullanim Kilavuzu

ki Telli, 4...20mA/HART

Microlevel Olgii ve Kontrol Cihazlari A.S.
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1- Olgiim Prensibi

-Prensip

Ultrasonik seviye sensérinin transduceri tarafindan 55 kHz
frekansindaki ses dalgalari darbeler halinde Uriin yiizeyine
gonderilir. Bu dalgalar Griin ylzeyine carpar ve geri yansir.
Yizeyden yansiyan bu dalgalar tekrar transducer tarafindan
algilanir. Her bir dalganin génderim ve algilama arasinda
gecen zamana gore mesafe belirlenerek seviye 6lgimi

yapllir.

S=CxT/2
S : Mesafe
C:Seshizi
T:Zaman
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2- Uriin Tanitimi

-MICROSON 551 Ultrasonik Seviye Sensorii

MICROSON 551 6zellikle sivilarin kolay proses sartlari altinda 5 metreye kadar 6lgimu igin uygundur. Kiguk
boyutlarda asir buhar, nem ve basing olmayan depolama tanklarinda, asiri rizgar almayan dis ortamlarda
sorunsuz kullanilabilir. Ozellikle aritma tesislerinde ve havuzlarinda en ¢ok tercih edilen pratik ultrasonik seviye

Olgim sensorudur.

Microson 551 ultrasonik seviye sensor ayrica acik kanal debi élcimlerinde de kullaniimaktadir.

-Avantajlari
-Temassiz 6lgim

-Kolay montaj

-Ekran Gzerinden veya PC ile ayar imkani
-Saglam ve bakim gerektirmeyen yapi

-Ekonomik ¢6zim

- Temel Ozellikler

Uygulama alani
Olgiim araligi

Hata payi

Proses baglantisi
Proses basinci
Proses sicakligi
Calisma frekansi
Olglim agisI

Besleme

Elektronik

Transducer malzemesi
Koruma sinifi

: Sivilar ve Katilar
: Sivilarda 0,25...5m

Katilarda 0,25...2,5m

12 10mm

: Digli G1%%

:0,2...1 bar

:-40...70°C

: 55 Khz

:5,5°

: 14...36V DC / opsiyonel 220V AC

1 4..20mA/HART®

: PU - PC /opsiyonel PTFE

: Govde IP66/1P67, Transducer |IP68

MICROSON 551/ TR190318
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3- Montaj Gereksinimleri

- Temel Gereksinimler

Ultrasonik sensdrlerde transducerin ylzeye gdénderdigi ses darbelerinin izledigi bir sinyal agisi vardir.
Dolayisiyla transducer ile olgllecek yuzey arasinda bu sinyallerin ¢arparak yansiyacagi bagka yuzeyler,
merdiven, karistirici kanatlari, yatay Kkirigler, isiticilar vb. hatali ekolar olusturabilecek elemanlarin
bulunmamasina dikkat edilmelidir. Béyle durumlarda sensériin gergek Urln yizeyini gérebilecek sekilde

yerlestiriimesi, yapilamiyorsa hatal eko olusturabilecek dik ylzeylere 45 derece aci ile yansiticilar konulmasi
Onerilir.

Kurulum esnasinda tank bosken hatali eko tespiti yapilmali ve hatali eko olusturan ylzeyler sensér tarafindan

kayit altina alinmalidir. Bu sayede sensér bu noktalari seviye olarak algilamaz ve 6lgim saglikl olarak devam
eder.

Silo veya tank Gizerinden yapilan dolumlarda tanka giren Grtinin, sensérin sinyal hatti izerinden gegmemesine
6zen gosterilmelidir. Sensorlerin 6lgemedidi ve transducerin hemen altinda 6li bélge olarak bilinen ve
sensoriine gére 25cm’yi gegmeyen kor alan bulunur. Dolum esnasinda Urliniin, sensériin 61U bélgesinin Gzerine
gecmemesi 6nemlidir. Bu durumda sensdér hata verir veya 6l¢ciim degerleri sabit kalabilir.

Microcom Gosterge veAyar Modiill

Referans
Min. Adj %0 1]
100% " R000.00%
0 4.000m (d)
(20mA 3,560 m (d)

Eeg(4][#](ox]

Ol bélge (Menu 1.9)
Max. ayari (Menu 1.2)
Min. ayari (Menu 1.1)
Toplam bos yukseklik (Menu 1.8)

AN
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Sekil 2
d h
80mm (2") [ 150mm
< 100mm (4") 300mm
1150mm (6")] 300mm
Sekil 3
d1>150mm
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-Montaj Konumu

Silo Uzerine kurulum yaparken genelde yaricapin
yarisina olacak sekilde konumlandirilmalidir. Ayrica
sensor ile silo yan duvari arasinda 200mm bogluk
bulunmahdir. Silo yan duvarlarina daha yakin montaj
durumlarinda, sensoér sinyallerinin yansimasina neden
olabilecek herhangi bir ylzey olmamasina dikkat
edilmelidir. Sensoriin géndermis oldugu sinyallarin en iyi
sekilde geri yansimasi icin sensér 6lgcim ytzeyine dik
olacak sekilde montaji yapiimalidir.

O Mekanik Montaj

Sensoérin mekanik baglanti asamasinda yandaki
sekillerde verilen baglanti pozisyonlari ve él¢llendirme
uyarilari dikkate alinmalidir.

Sekil 1"de gosterildigi gibi ¢api kigik bir manson
kullanilarak yapilan montajlarda sensériin transducer ug
kisminin en az 10mm’lik kismi 6lcim alani igerisinde
olmalidir. Bu sayede sensér hem sinyal génderimini hem
de Urln yuzeyinden geri yansiyan sinyallerin alinip
degerlendirilmesini daha saglikl yapacaktir.

Sekil 2"de gosterildigi gibi genis ¢apli manson(boyun)
kullanilarak yapilan montajlarda boyun yiksekligi(h) ve
boyun ¢api(d) degerleri minimum tablodaki degerler gibi
olmalidir. Ayrica boyun ile tank birlesim yerlerinde
kaynak ¢apaklari, purizler olmamasina dikkat edeniz.

Boyun kismindan dolayi olusabilecek hatali yansimalari
elemine etmek igin Sekil 3"te yer alan dlgulere dikkat
ederek reflektorler konulabilir.

MICROSON 551/ TR190318
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O Montaj Yeri Se¢imi

Tank Uzerinde sensdr montaji yapilirken mimkin
oldugunca urin dolum noktasinin uzagina ve yarigapin
yarisinda uygun bir montaj yeri secilmelidir.

1- Dogru: Sensor tankin yarigapinin yarisinda bir noktaya
monte edilmis ve sensdrin sinyal alani icerisinde, sensoér
sinyallerini etkileyecek herhangi bir fiziksel etken
bulunmamaktadir.

2-Yanhg: Sensor yaklasik olarak tankin tam yaricapina
denk gelen bir noktaya monte edilmis. Bu durumda
sensérin géndermis oldugu sinyaller Grin ylzeyinden
yanslyip yeterli glcte geri dénmeyebilir veya ikinci
yansimalarin olusmasina neden olabilir.

O MontajYeri Segimi

1- Yanhs: Sensorl dolum hatti Gzerine yerlestirmeyin.
Sinyal hatti 6Igulecek ylizeyi gérmelidir.

2- Dogru: Senso6ri mimkin oldugunca dolum noktasinin
uzagina monte ediniz. Kullanim édmri acgisindan
gerektiginde kar, yagmur, gines ve benzeri etkenlerden
uzak tutmak amagli koruyucu kullaniniz.

O Reflektér Uygulamasi

Kurulum yapilacak tank, silo veya ac¢ik kanallar tzerinde
sahte ekolar Ureterek senséri yanhs ydnlendirebilecek
yapilar var ise bu ylizeylerden yansiyabilecek hatali ekolari
baska yonlere yansitmak igin reflektdr kullanmak gerekir.
Herhangi bir metal plakanin acili yerlestiriimesi sonucu
sensor sinyalleri bagka alanlara yénlenerek zayiflayacak ve
sensOr okumasi gereken ylizeyden gercek seviye bilgisini
verecektir. Gerektiginde silo bosken hatali eko bastirma
islemiyapilmahdir.

7 MICROSON 551/ TR190318
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4-Uygulamalar

A=

s

O KanistinciUygulamasi

Sensorin seviye 6lgimiu yapacagi tank igerisinde
karistirici bulunmasi durumunda, sensoér dolum hattinin
uzaginda ve sinyallerini engelleyen karistiricidan
mumkin oldudunca uzak bir noktaya montaji
yapilmahdir.

Tank igerisindeki karistiricinin pervanelerinden yansiyan
yanhs sinyaller sensére ulagabilir ve sensdrin yanhsg
degerlendirme yapmasina neden olabilir. Bu gibi
durumlarda tank bog iken hatali sinyaller tespit edilmeli
ve hatali sinyal bastirma islemi uygulanmalidir. Béylece
sensdrin hatall sinyallerde yanhs d6lgcim yapmasi
engellenmis olur.

O Standpipe Uygulamasi

Sensérin 6lgim yapacigl tank icerisinde karistiricl,
merdiven, tank glclendirme metalleri gibi zorlu fiziksel
etmenlerin bulunmasi durumunda standpipe uygulamasi
yapilmasi gerekir. Bu sekilde dogru ve guvenilir 6lcim
yapilmasi saglanir.

O RutubetGegirmez

Rutubetli ve nemli alanlarda kablo rakorlari tamamen
sikili olmali, belli araliklarla degistirilmeli ayrica zamanla
olusabilecek deformasyonlar karsisinda sensor gévdesi
icine su sizintisini 6nlemek amaciyla rakor girisinde
kablo asadi dogru egimli pozisyonda birakilmalhdir.

MICROSON 551/ TR190318
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5-Elektrik Baglantilari

- Iki telli 4...20mA gikish elektronik

Sensoérin beslemesi ve seviyeye bagli olarak Uretmis
oldugu 4...20mA analog c¢ikis bilgisi iki telli kablo ile
tasinabilir.

1. klemens +24V DC

2. klemens -24V DC olarak baglantilari yapilmalidir.

@ -Besleme/4...20mAakim c¢ikigi klemensleri @ Horici Gost

@ - Harici display baglanti kiemensleri(Microdis61 igin) 06 Bea A mesterge
® - Arayiiz baglanti soketi esieme

- 4...20mA girisi pasif(24V DC beslemesiz) olan PLC, géstergelerde baglanti

O Ultrasonik seviye sensoérind pasif(24V DC
beslemesiz) 4...20mA girigli PLC, gosterge
ve kontrol cihazlarina baglarken yanda
verilen baglantilara dikkat ediniz. Loop
baglanti olarak da adlandirilan bu baglantida
sensodr beslemesi gi¢ kaynagindan
| saglanmakta, Urettigi 4...20mA akim bilgisi
| ise kullaniimak istenilen kontrol cihazindan
seridolastinimaktadir.

PLC,6sterge

4...20mA Girigler
+ - + - + -
2 D22

HEHEEB

- 4...20mA girigi aktif(24V DC beslemeli) olan PLC, gdstergelerde baglanti
O

Ultrasonik seviye sensérini aktif(24V DC
beslemeli) 4...20mA girisli PLC, gbsterge ve
kontrol cihazlarina baglarken yanda verilen
baglantilara dikkat ediniz. Bu baglantida
sensor beslemesi ve 4...20mA akim bilgisi iki
telli kablo ile kontrol cihazina taginabilir. Hem
| cihazin c¢aligabilmesi igin gerekli ener;ji
saglanir, hem de Urettigi 4...20mA akim bilgisi
ayni hattan saglanmis olur.

PLC,Gosterg

4...20mA Girigler

- Dort telli 4...20mA cikish elektronik

Sensorin 220V AC ve 24V DC beslemeli 4..20mA ¢ikish dort telli iki farkli elektronik segeneg@i mevcuttur.

4...20mA ¢ikis igin 4...20mA ¢ikis icin
lutfen bu képruyi ¢ikariniz lutfen bu kopriyl ¢ikariniz

i
P
Type: P1-220/24VDC  www.microlevel.com.tr Type: P2-24/24VDC  www.microlevel.com.tr

9 MICROSON 551/ TR190318
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- Hata Payi ve iki Telli Yiik Tablolan

o AYuk Kablo Direci + HART Direnci + Yk Direnci

| HART direnci

Ex versiyon igin voltaj limiti

o\ — L

14 19 22 24 2% 28 30 32 34 36V Voltaj

Hata Payi Tablosu 2 Telli YUk Tablosu

-Ex -Proof Ortamlarda Elektrik Baglantilan

Ex ortamlarda seviye 6lgcimu yapilirken, ortama uygun ex-proof seviye sensoérleri secilmelidir. Ex-Proof
seviye sensorlerinin elektronikleri ex ortamda herhangi bir tehlikeye neden olmamasi igin 6zel bir dolgu
malzemesi ile doldurulup ariza durumunda kivilcim gikarmamasi saglanmistir.

Ayrica ex alana gonderilen enerjide guvenli bir sekilde tasinmak zorundadir. Yani ultrasonik seviye
sensodrunde, elektriksel baglanti agamasinda olugabilecek bir kisa devre veya kablo ezilmesi, kopmasi gibi
ex ortam guvenilirligini tehlikeye dusuren durumlari engellemek gerekir. Bunun i¢in gl¢ kaynagindan
ultrasonik sensorlere gonderilen eneriji, ¢ikislari izole edilmis ex-proof seperatdr(zener bariyer) adi verilen
modulden gegirilerek ex alana gdénderilmelidir. Gug¢ kaynag ile 24V DC beslenen Ex-Proof seperatér, bu
enerjiyi guvenli bir sekilde Ex ortamda bulunan ultrasonik seviye sensoérlerine aktarir. Ayni zamanda
sensorlerden almis oldugu 4...20mA bilgisini de PLC, DCS gibi kontrol cihazlarina iletir.

4.20mA J

EX Zone ! Safe Zone
i PLC
i ) 24V DC H‘ ‘ ‘ ‘
Zone 0 Zone 0 i °PWR
1 © CH1
\ o CH2
i & Ex-Proof Seperator

MICROSON 551/ TR190318 10



6- Ayarlama

MICROSONS51 ultrasonik seviye sensoriind 3 farkl sekilde ayarlayabilirsiniz;

1.MICROCOM Goésterge ve Ayar Modilu ile Ayarlama
2.MICROWIN Yazihmi ile Ayarlama(MICROFACE HART ara baglanti cihaziniz olmali)

3.El Tipi HART Programlayici ile Ayarlama

- MICROCOM Gosterge ve Ayar Modiilii ile Ayarlama

MICROCOM seviye sensoérlerinde kullanilan sokilip takilabilir gdsterge ve ayar modualidir. MICROCOM
gbsterge ve ayar modulu Uzerinde yer alan 4 butonu kullanarak cihaziniza gerekli ayarlamalari yapabilirsiniz.
Turkge, ingilizce, italyanca gibi dillerden istediginiz meni dilini segebilirsiniz. MICROCOM ile sadece ayar
yapmak igin degil élgiim degerlerini, eko grafiklerini gézlemlemek iginde kullanilabilir. Uygun versiyondaki bir
adet MICROCOM gdsterge ve ayar modulu ile birden fazla seviye sensdriiniin ayarini yapabilirsiniz.

-Meniye girmek
-Program se¢cmek
-Yapilan degisiklikleri onaylamak

-ilgili degeri artirmak

-Menude bir sonraki haneye gegcmek
-Menide ilerlemek

-Echo grafigini gérintilemek
-Bir 6nceki menlye dénmek
-Menlden ¢ikmak

Microcom Gosterge ve Ayar Modll

:::! .

"3
0

ml s

N

[ 1)

Min. Adj %0

M000.00%
4.000m (d)

3.560 m (d)

1 MICROSON 551/ TR190318



- Menii Yapisi

Min Ayari 1.1

Temel Ayarlar 1
Ekran 2
Diagnostik 3

Servis 4

S

Max Ayari 1.2

S

Urtin 1.3

Sagirlastirma 1.4

P — —

Linearity consumer 1.5

Sivi 1.3

Kati 1.3

Ekran degeri

Bilgi 5 Harita egrisi 1.5]
program
J E—
Skala birimi 1.6
J E—
Olgekleme 1.7]
Olglim aralig! 1.8
JE I
Olu bslge 1.9
Sensor Etiketi 1.10
Pik degerler 3.1 Min. Mesafe
Max. Mesaf
JE R
Olgtim durumu 3.2 Meas reliabilty sensor

T

Egri se¢ 3.3

status

0
Eko egrisi

P — —

Eko egrisi 3.4

Hatali eko egrisi
Cikis grafigi

Eko grafigi buyttme

LCD Kontrast

0
X buyutme 1

P — —

S I

Simiilasyon Baglat 3.5

%
Akim

Mesafe

Y buyttme 1
P E—
Normal gériinim 1

Hizli seviye degisimi1.3.1 Evet
| Hayir
I
Coklu eko 1.3.2 Evet
| Hayir
I
Dalgali yuzey 1.3.3 Evet
| Hayir
I
'd Y Y
Képik 1.34 Evet
Hayir
A\ J/ J/
Hizli Seviye Degisimil.3.1 Evet
Hayir
I
Coklu eko 1.3.2 Evet
Hayir
I N\
Genis yigin agisi~ 1.3.3| Evet
Hayir
J/
I
'd N\ N\
Toz 1.3.4 Evet
Hayir
A\ J/ J/

Mesafe  Skala
Doluluk ~ Akim

% Kapali
Harita % )

MICROSON 551/ TR190318
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- Menii Yapisi

Temel Ayarlar

Ekran

Diagnostik

Servis

Bilgi

Hatall Yansima 4.1

Sil
Guincelle

I E—
Akim Cikisi 4.2

Yeni Olustur

Cikis Modu

S

Reset 4.3

Hata Modu
Min Akim Degeri

Sifirla

T

Olgiim Birimi 4.4

)
M (d)

P — —

Dil Segimi 4.5

Ft (d)
—

Tarkce Cince
Ingilizce

S

HART kullanim modu 4.6

Italyanca
Fransizca

Standart

Coklu baglanti

Sensérden kopyala

J E—
Sensor bilgilerini 4.7
kopyala?

T
Pin 4.8
J E—
Mesafe Ayari 4.9
J E—
Esik degeri 4.10|

Sensor tipi

Seri numarasi

Sensore génder

Uretim Yili 5.2
Yazilim versiyonu

Temel Ayarlar

Fabrika Ayarlari
En Yiksek Degerler

13
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-MICROFACE ve MICROWIN ile ayarlama

Cihaziniz en gelismis ayarlarini MICROWIN

yazilmini ve MICROFACE HART ara baglanti EES@ ol
cihazini kullanarak yapabilirsiniz. 5500 -
Not:MICROFACE HART ara baglanti cihazi = ¥
opsiyonel olarak sunulmaktadir.
Microface
Device Settings| Software Settings Style v @
EEE EEREEREERERERE =
i | e e o e e J e o SRS
— - Device Status T
Min - Max
Sensor Referance P\anetd‘ L N
B I U N m
Blind Max Adjustment (%100=20.00mA) Status
777777 o weign[ 2zom || MICROWIN yazilimi
Min Adjustment (%0=4.00mA)
Length
Output
|[EchoCarvel_Echo Data__Output Mapping_Simulate Trend
I decho cuve I envelop I Faise Echo
(3
\‘\ I”\\\
-Eltipi HART terminal ile ayarlama —
| DC

Minimum ve maksimum ve bazi parametre ayarlari
HART el terminali ile herhangi bir arayuz yazilimina
ihtiyag duyulmadan yapilabilir.

HART el terminali

MICROSON 551/ TR190318
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7- Olgiiler(mm)

Tek Hiicreli

mi

16

115
Q
=
>

60

@ 44

Cift Hicreli

49 95

@ 44

15
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8- Teknik Ozellikler

Besleme

Gug tiketimi

Cikis sinyali

Hata cikis sinyali

Sagirlastirma suresi

2 telli yuk direnci

4 telli yuk direnci

Proses baglanti materyali
Govde materyali

Govde ile kapak arasindaki conta
Agirhk

Olu bélge

Max. 6lgiim mesafesi (sivilarda)
Max. 6lgiim mesafesi (katilarda)
Ultrasonik frekans

Olglim agisi

Display ¢ézunurlugu

14...36V DC yada 220V AC (Ex versiyon 14...26,4V)
Maksimum 1W 22,5mA

4..20mA/HART, ¢ozunirlik 1,6uA

20,5 - 22.0 - 3,9mA sabit akim gikigi

0...40 sn. ayarlanabilir

Lutfen sayfa 10"da yer alan grafige bakiniz
Max 500 ohm

PU veya PTFE

Aliminyum veya plastik

Silikon

Yaklasik 2kg

0.25m

5.00m

2,50m

55kHz

5.5°

1mm

Dogruluk <0. 5%(tam skalanin)
Tasima ve depolama sicakligi (-40~70)°C

Proses sicakhigi (transducer) (-40~70)°C

Nem <95%

Basing Max. 1 bar
MICROSON 551/ TR190318 16
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9- Se¢im Tablosu

Explosion Proof Approval

P - Standard (WIithOUE APPIOVAI)..........o.iiiii ettt h ettt e e h e e bt e e h et e bt et e e bt e e b e e e be e et e e eabeebeeaeneas
[ a1 (g o= A T R (== L O G TSP R TR PPR
Transducer Material / Process Temp. / Protection

A = PU T PC 40 70%C / IPB8....eeeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt et e e e e et et et e e e e e e e et et et e e et e et e e et et et ee et et e e e et et et eeeeeeeee e e e eneseeseeeene
B = PTFE [ =40...70°C 1 IPBB........eoeeeeeeeeeeeeeee ettt ettt ettt ee et ettt en et e et n et e e e st n e s e eeeene
' Process Connection

GDX = THFEAA G T/2 A ..ottt
Electronic

B -4..20mA/ HART Two wire 14...36VDC...
C -4..20mA/ HART Four wire 14...36VDC......
D -4..20MA/ HART FOUr Wir€ 198..242VAC .........o ittt n et
Housing / Protection

A = AIUMINIUM L I P BT ...ttt antsannnnnnnnns
B - Plastic / IP66........c.cccccocvvveveunnn.
D - Aluminium Two Chamber / IP67..
G - Stainless Steel 316L / IPB7..........ccooviiiiie e

Cable Entry

-z 2
'
N
=
N
Z
)
—

Notes:
-Intrinsically Safe (Exia IIC T6) is only under “B” electronic and “A” “G” housing
-Four wire is only used with “D” housing

17 MICROSON 551/ TR190318
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Notlar

MICROSON 551/ TR190318 18



Notlar
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Microlevel Olgii ve Kontrol Cihazlari A.S

Acibadem Mh. Sarayardi Cd. Semibey Sk.No: 23/A
TR 34718 Kadikoy Istanbul TURKEY

Phone / Faks :+90 216 338 30 00
E-mail : info@microlevel.com.tr
Web : www.microlevel.com.tr
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